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1 产品包装清单 

主机：SVT210S 

 

SVT210S 传感器 

图 1. 产品主机 

配件：转接螺柱 （选配），磁吸座（选配）。 

 

  

连接线 转接螺栓 磁吸座 

图 2. 产品配件 

     

传感器接口                 连接线接口 

图 3. 产品接口 

2 产品功能 

SVT210S 有线振动温度传感器是专为设备状态监测和故障诊断应用而设计的温振一体

工业级传感器。它们采用了高性能的三轴 MEMS 加速度传感器来测量设备的振动信号。除

了振动传感器，SVT210S 传感器还集成了温度传感器，能够测量设备表面的温度。 

传感器采用工业级结构设计，可以完整无损地采集被测设备的温度和振动信号。通过分
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析这些信号，SVT210S 传感器提供了以下特征数据： 

• 温度：测量设备表面的温度。 

• 振动频率：监测设备的振动频率和频率变化。 

• 速度有效值：描述振动的强度，反映振动的整体水平和变化情况。 

• 加速度峰值：表示振动的峰峰值范围，有助于检测极值情况。 

• 加速度包络：提取高频振动信号的包络谱，识别设备的整体趋势和变化。 

• 位移峰峰值：振动的最大值，即正峰与负峰之间的差值，表示设备振动位移量的

大小。 

• 转速：设备转动部分单位时间内绕圆心转过的周数。 

这些特征数据可用于发现各种机械异常和故障，包括旋转设备的不平衡、松动、轴承故

障、齿轮故障等。SVT210S 传感器配备了 RS485 接口，允许用户通过 Modbus 协议读取传感

器的特征数据和长波形数据到远程监控平台，实现远程的设备状态监测和故障诊断。用户可

以及时发现设备的异常情况，预测设备的故障风险，采取相应的维护和修理措施，确保设备

的可靠性、安全性和正常运行。 

详细产品功能与规格，请参考《SVT-S 系列振动温度传感器产品说明书》。 

3 产品安装 

振动温度传感器的安装方式有：螺柱安装、粘胶安装、磁吸安装。表 1 是根据美国实验

室推荐的不同安装方法的频率范围。 

 

安装方式 频率范围 推荐指数 

螺柱安装 0-15 kHz ★★★★★ 

粘胶安装 0-10 kHz ★★★★ 

磁吸安装 0-2 kHz ★★ 

表 1. 不同安装方法的频率范围表 

请注意，这些频率范围是基于一般经验，实际范围可能会根据具体的环境条件而有所变

化。 

3.1 螺柱安装 

传感器底部设有一个 M6 螺纹孔，可直接使用 M6 螺柱将其安装在监测点的螺纹孔上。

螺柱安装方式通常具有较高的刚性和稳定性，适用于捕捉较高频率范围的振动。该安装方式

能有效传输高频振动信号，并在大多数情况下支持更高的频率响应。若监测点的螺纹孔尺寸

不同，可使用螺柱适配器便于安装并将传感器固定在位。如果监测点没有现有的螺纹孔，需

通过在被测设备上钻孔、安装和固定螺柱，然后再安装传感器的方式进行安装。 

所需工具：扳手。 
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① 传感器底部 M6 螺纹孔和监测点

M6 螺栓。 
 

②  传感器通过螺栓安

装到监测点上。 
 

③ 用扳手拧紧固定。 

图 4. 螺柱安装示意图 

3.2 粘贴安装 

当测试对象不允许钻孔时，可以使用环氧胶粘剂进行粘接和安装。粘接安装通常用于中

低频范围的振动测量。由于粘接剂与表面之间的接触，粘贴安装可能引入一定的阻尼效应，

导致高频信号的衰减。因此，在进行高频振动测量时，选择粘贴安装时应谨慎。 

所需工具：砂纸、酒精、无尘布和环氧胶粘剂。 

 

 

 

 

 

 

①  用无尘布蘸酒精清理干

净监测点表面，不留油渍、灰

尘等。 

 ② 将树脂胶混合均匀，涂在

监测点表面。 

 ③ 适当按压将传感器粘接到监

测点上，必要时用胶带辅助固定。 

图 5. 粘贴安装示意图 

3.3 磁吸安装 

在需要频繁拆卸传感器的情况下，磁底座安装是一种方便的方法，适用于被测表面相对

平整，并且是钢铁结构。磁吸安装一般适用于中低频范围的振动测量。虽然磁吸安装提供了

方便的安装和拆卸选项，但磁性接触可能会对高频信号产生一定的衰减，并潜在影响传感器

的灵敏度。首先将磁底座螺纹固定在传感器底部，然后将整个组件磁性地附着到监测点上。 

在不需要频繁拆卸的情况下，可以使用胶粘剂加固磁底座以增强固定效果。 

所需工具：扳手。 
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① 传感器底部 M6 螺纹孔和磁吸

座。 

 ②  通过螺纹安装磁

吸座到传感器底部。 

 ③ 组合体磁力吸附到监测点上。 

图 6. 磁吸安装示意图 

 

4 传感器参数 

可通过 IotPalm移动应用程序对传感器参数进行操作和参数配置，如使用Modbus接口，

也可通过《博感有线传感器 MODBUS 接口说明》文档中提供的命令，配置传感器参数和读

取传感器数据。 

4.1 基本参数 

基本参数用于对传感器进行基本设置。这些参数包括： 

• 名称：用于为传感器设定一个标识名称。 

• RS485 波特率：用于选择传感器与网关传输数据的波特率。 

 

名称 说明 选择项或合理范围 默认值 

名称 传感器的显示名称 20 字节 THETA 

RS485 波特率 
传感器与网关传输数据的

波特率 

1200, 2400, 4800, 9600, 
14400, 19200, 28800, 
31250, 38400, 56000, 
57600, 76800, 115200, 
230400, 250000, 460800 

9600 

表 2. 基本参数 

4.2 采集时间参数 

采集时间参数是用于配置和设置数据采集的采集周期和采集时间的参数。这些参数包括：  

• 采集周期：确定传感器获取特征数据的频率。默认设置为 1 小时。 

• 采集延迟：传感器数据采集时相对于每个采集周期的时间延迟。例如，如果采集

周期设置为 1 小时，采集延迟设置为 10 分钟，传感器将在每小时的 10 分钟过去
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时进行数据采集，如 12:10 AM、1:10 AM、...、11:10 PM。采集延迟应该比采集周

期短。默认设置为 0。 

• 波形采集周期：确定传感器获取波形数据的频率。默认设置为 0，即未启用波形数

据的采集。 

• 波形采集延迟：传感器波形数据采集时相对于每个波形采集周期的时间延迟。例

如，如果波形采集周期设置为 1 小时，波形采集延迟设置为 10 分钟，传感器将在

每小时的 10 分钟过去时进行波形数据采集，如 12:10 AM、1:10 AM、...、11:10 

PM。波形采集延迟应该比波形采集周期短。默认设置为 0。 

•   

这些采集时间参数允许用户根据其特定的监测需求和要求自定义数据采集的时间和频

率。 

 

名称 说明 选择项或合理范围 默认值 

采集周期 
每隔多长时间采集一次特征

数据 

（0、1、2、5、10、20、30）

秒、（1、2、5、10、30、

60）分钟 

1 小时 

采集延迟 
采集时间相对于每个采集周

期的时间延迟 
小于采集周期 0 

波形数据启用 是否启用波形数据采集 禁用、启用 禁用 

波形采集周期 
物联网模式下每隔多长时间

采集一次波形数据 

（10、20、30）分钟、（1、

2、3、4、6、8、12、24）

小时 

0 

波形采集延迟 

物联网模式下波形采集时间

相对每个波形采集周期的时

间延迟 

小于波形采集周期 0 

表 3. 采集时间参数 

4.3 数据采集参数 

数据采集参数是用于配置和设置传感器在数据采集过程中的行为的参数。这些参数包括： 

4.3.1 基础参数 

基础参数是用于调整和校准传感器测量数据的重要参数。SVT210S 传感器通常不需要进

行校准。如有需要进行校准，请参考第 6.4.2 节。 

• X 轴系数：该参数用于调整 X 轴方向的加速度数据。默认设置为 1。 

• Y 轴系数：该参数用于调整 Y 轴方向的加速度数据。默认设置为 1。 

• Z 轴系数：该参数用于调整 Z 轴方向的加速度数据。默认设置为 1。 

• 位移模式：该参数用于调整位移相关属性数据准确性，振动频率小于等于 200Hz

时选择 LO 模式，否则选择 HI 模式。 
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4.3.2 特征数据参数 

特征数据参数用于配置和定义传感器在特征数据采集方面行为。这些参数包括以下内容： 

• 量程：特征数据对应的加速度量程。 

• 采样率：特征数据采集对应的每秒获取的数据点数。 

• 采样点数：特征数据采集对应的每次采样获取的数据点数。 

• 速度计算是否禁用：如果启用，传感器上报的速度有效值为 0，默认不禁用。 

• 位移计算是否禁用：如果启用，传感器上报的位移峰峰值为 0，默认不禁用。 

• 加速度包络计算是否禁用：如果启用传感器上报的加速度包络为 0，默认不禁用。 

4.3.3 波形数据参数 

波形数据参数用于配置和定义传感器在波形数据采集方面的行为。这些参数包括以下内

容： 

• 波形采集启用：启用后开启波形数据采集，并需要配置好相关参数。默认禁用。 

• 波形量程：波形数据采集对应的加速度量程。 

• 波形采样频率：波形数据采集对应的每秒能采集的数据点数。 

• 波形采样时间：波形数据采集对应的每次要采集的总时间。 

• 波形数据有效轴：采集指定轴的波形数据，默认 XYZ 轴波形数据都采集。 

4.3.4 数据采集参数 

以下是 SVT210S 传感器的数据采集参数： 

 

名称 说明 选择项或合理范围 默认值 

X 轴系数 用于校准 x 轴加速度的系数 不需校准 1 

Y 轴系数 用于校准 y 轴加速度的系数 不需校准 1 

Z 轴系数 用于校准 z 轴加速度的系数 不需校准 1 

位移模式 

主轴上的实际振动频率用于

调整位移相关属性数据准确

性 

LO 模式，HI 模式 LO 模式 

速度计算是否

禁用 

用于调整速度有效值属性数

据是否计算 
禁用、启用 启用 

位移计算是否

禁用 

用于调整位移峰峰值属性数

据是否计算 
禁用、启用 启用 

加速度包络计

算是否禁用 

用于调整加速度包络属性数

据是否计算 
禁用、启用 启用 

量程 
特征数据采集对应的加速度

量程 
2g、4g、8g、16g 16g 

采样频率 
特征数据采集对应的每秒采

集的数据点数 
（0.417、0.833、1.667、

3.333 、 6.667 、 13.333 、
3.333kHz 



 

 8 

26.667）kHz 

采样点数 
特征数据采集对应的每次采

集的数据点数 
1024、2048、4096 4096 

波形采集启用 启用后开启波形数据采集。 禁用、启用 禁用 

波形量程 
波形数据采集对应的加速度

计量程 
2g、4g、8g、16g 16g 

波形采样频率 
波形数据采集对应的每秒采

集的数据点数 

（0.417、0.833、1.667、

3.333 、 6.667 、 13.333 、

26.667）kHz 

3.333kHz 

波形数据有效

轴 
采集指定轴的波形数据 XYZ 轴、X 轴、Y 轴、Z 轴 XYZ 轴 

表 4. SVT210S数据采集参数 

 

4.3.5 推荐设置 

在配置数据采集参数时，根据所测振动的最高频率，建议设置合适的采样率和采样点数以达

到所需的结果。推荐数值如下： 

 

振动最高频率（Hz） 采样率（ksps） 采样点数 

10 0.417 4k 

20 0.833 4k 

40 1.667 4k 

50 1.667 4k 

80 3.333 4k 

100 3.333 4k 

160 6.667 4k 

320 13.333 4k 

640 26.667 4k 

1280 26.667 4k 

2000 26.667 4k 

4000 26.667 4k 

6000 26.667 4k 

8000 26.667 4k 

表 5. SVT210S采样率和采样点数 

 

 



 

 9 

5 IoTPalm 手机 APP 

SVT210S 有线振动温度传感器可以通过 IoTPalm 手机 APP 进行配置和操作。 

使用该功能需要一部安卓手机（Android 7.0 及以上版本）。请在手机上安装 IoTPalm 应

用程序，并启用以下功能并为应用程序授予相应权限： 

• 蓝牙功能 

• GPS 定位功能 

5.1 连接传感器 

要通过 IoTPalm 与传感器建立连接，请按照以下步骤操作： 

• 对传感器进行重新上电操作。 

• 等待传感器重新启动，直到设备名称和 MAC 地址信息显示出来。 

• 在地址信息显示后的 30 秒内，点击您想要连接的设备。 

• 成功连接设备后，您将能够使用 IoTPalm 对传感器进行配置和操作。 

 

图 7. IoTPalm连接传感器 

5.2 导航栏 

与传感器建立连接后，IoTPalm 应用程序显示一个交互界面，底部有导航栏，包含以下

几个部分： 

• 信息：用于查看传感器的信息，如设备名称、MAC 地址、固件版本等详细信息。 

• 配置：用于配置传感器的各种设置和参数，例如 RS485 地址、RS485 波特率、量程

和采样率等。 

• 点检：提供进行点检的功能，查看传感器的实时数据。 

• 操作：对传感器进行各种操作，例如重置数据、恢复出厂设置、升级固件等。 

导航栏可帮助您在 IoTPalm 应用程序中浏览和使用不同的功能，以有效地与传感器进行

交互。 
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5.3 配置参数 

要在 IoTPalm 应用程序中查看和更新传感器的当前参数设置，请按照以下步骤操作： 

• 点击导航栏中的“配置”按钮。 

• 这将带您进入“设备配置”页面，您可以在此页面查看传感器的当前参数设置。 

• 要修改参数，点击您想要更新的具体参数。 

• 根据提示输入新的数据或选择所需的选项。 

• 完成必要的更改后，点击“保存”按钮以更新参数。 

         

         

图 8. IoTPalm “设备配置”页面 

 

5.4 传感器操作 

要在 IoTPalm 中对传感器进行各种操作，请在导航栏中点击“操作”以访问“设备操作”

页面。在“设备操作”页面中，可以执行各种操作。 
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5.4.1 重置数据 

要在 IoTPalm 中重置传感器数据，请按照以下步骤操作： 

• 导航至"设备操作"页面。 

• 点击"重置数据"。 

请注意，执行此操作将清除传感器上的所有数据，并将其恢复为初始状态。重置数据操

作也可以在点检页面进行（参考 5.5 节）。 

 

   

图 9. IoTPalm重置数据 

5.4.2 校准设备 

SVT210S 传感器通常不需要进行校准，如果需要请按照以下步骤操作： 

• 通过导航栏进入“设备操作”页面。 

• 点击“校准设备”。 

• 选择待校准轴（X 轴、Y 轴、Z 轴）。 

• 输入当前加速度峰值。 

• 点击“校准”以对选定校准轴的加速度系数进行校准调整。 

一旦校准完成，传感器将根据校准参数进行调整。 
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① 在操作界面点击校准设备。  ② 选择待校准轴。  ③ 输入当前加速度峰值进行校准。 

图 10. IoTPalm对传感器进行校准 

5.4.3 恢复出厂设置 

要在 IoTPalm 中将传感器的参数恢复到出厂设置，请按照以下步骤操作： 

• 通过导航栏进入“设备操作”页面。 

• 点击“恢复出厂设置”。 

请注意，此操作将清除所有自定义设置并将传感器重置为出厂默认值。 

 

 

图 11. IoTPalm对传感器进行恢复出厂设置 

5.4.4 重启设备 

要在 IoTPalm 中重启传感器，请按照以下步骤操作： 

• 导航到“设备操作”页面。 
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• 点击“重启”。 

此操作将触发传感器的重启过程。请注意，在传感器重新启动后，与 IoTPalm 之间的连

接将会中断。如需继续操作，您需要等待重启过程完成后，重新建立 IoTPalm 与传感器之间

的连接。 

 

 

图 12. IoTPalm对传感器进行重启 

5.4.5 固件升级 

要在 IoTPalm 中升级传感器的固件，请按照以下步骤操作： 

• 导航到“设备操作”页面。 

• 点击“固件升级”。 

• 从可用选项中选择所需的固件版本。 

• 等待应用程序将固件上传到传感器。 

• 在固件上传过程中，确保传感器和手机设备保持靠近。 

• 一旦固件上传完成，传感器将开始执行固件升级过程。 

固件升级完成后，传感器将自动重启。请注意，在传感器重新启动后，与 IoTPalm 之间

的连接将会中断。如需继续操作，您需要等待重启过程完成后，重新建立 IoTPalm 与传感器

之间的连接。 
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① 在操作界面点击固件升级。  ② 选择固件。  ③ 等待升级完成。 

图 13. IoTPalm对传感器进行固件升级 

5.5 数据点检 

要在 IoTPalm 中进行传感器数据点检，请按照以下步骤操作： 

• 导航到“点检”页面。 

• 在点检页面上，您可以选择查看传感器的特征数据或波形数据。 

• 点击“开始”按钮以开始点检过程。 

• 在点检过程中，您可以实时查看传感器上传的数据。 

• 如果选择了特征数据，可以通过滑动页面来查看不同的特征数据。 

• 如果需要停止点检，可以点击“停止”按钮。 

• 如果需要重置传感器数据，可以点击“重置数据”按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

① 在点检界面选择特征值。  ② 开始点检，查看特征数据。  ③ 滑动页面查看不同的特征数据。 

图 14. IoTPalm对传感器进行特征数据点检 
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图 15. IoTPalm对传感器进行波形数据点检 

 

 

6 Modbus 配置与使用 

SVT210S 有线振动温度传感器支持 Modbus 从机协议。用户可通过第三方的 Modbus 管

理软件，读取传感器最近的数据，以及控制传感器。如需了解有关 Modbus 接口的详细信息，

请参考《博感有线传感器 MODBUS 接口说明》。 

6.1 RTU 端口配置 

将 SVT210S 有线振动温度传感器通过 485 串口工具连接到第三方 Modbus 管理软件，传

感器支持 RTU 方式传输，端口配置（Baud : 9600；Data bits : 8；Parity : None；Stop bits : 1）。 

 

图 16. RTU端口配置 
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6.2 配置传感器参数 

通过《博感有线传感器 MODBUS 接口说明》文档中提供的设备配置更新命令，更新传

感器采集周期、加速度量程、加速度采样频率等配置参数。出厂默认配置 Modbus 串口波特

率为 9600，Modbus 地址按顺序 1 到 N 低增。 

以传感器 Modbus 地址为 1，设置采集周期为例，根据接口说明文档中传感器配置表可

知采集周期的配置项对应的 ID 是 32781(0x800d)，设置其值为 1800000 毫秒，主机发送命

令：01 10 00 39 00 04 08 0d 80 04 00 40 77 1b 00 04 D9。 

 

图 17. 配置传感器参数 

 

6.3 读取传感器特征数据 

通过 MODBUS 接口中的读取命令，可读取传感器的特征数据。以传感器 Modbus 地址

为 1 为例，根据接口说明文档中的设备命令列表可知，获取传感器数据的 reg 为 0x81，主机

发送命令：01 03 00 81 00 2F 54 3E。 

 

图 18. 读取传感器特征数据 
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6.4 读取传感器波形数据 

前提：SVT210S 传感器“波形是否启用”参数需要配置为启用。 

6.4.1 读取传感器波形数据的头部信息 

在获取波形数据前，应先获取波形数据头部信息，可在空闲时不断查询波形数据头部信

息，如果头部信息中的时间戳为 0，代表当前无波形数据可读取；如果时间戳不是 0 且改变

了，代表有新的波形数据，再读取波形数据。 

以传感器 Modbus 地址为 1 为例，根据接口说明文档中的设备命令列表可知，获取波形

数据头部信息的 reg 为 0x88，主机发送命令：01 03 00 88 00 3f 85 f0。 

 

图 19. 读取传感器波形数据的头部信息 

 

6.4.2 读取传感器波形数据 

当读取到的波形数据头部信息返回的时间戳有更新后，发送获取波形数据命令。以传感

器 Modbus 地址为 1 为例，根据接口说明文档中的设备命令列表可知，获取波形数据头部信

息的 reg 为 0x89，主机发送命令：01 03 00 89 00 67 d5 ca，每发送一次命令，按顺序返回波

形数据的其中一包。 

 

图 20. 读取传感器波形数据 


